
ST-3600A Seagate 3,5" IDE

W ym iary zew nętrzne i c iężar

w ysokość [m m ] 25,4

szerokość [m m ] 102,1

g łę b o k o ś ć  [m m ] 146,1

ciężar [kg] 0,8

Pojem ność D ysk niestorm atow any Form at (512B  na sektor)

całkow ita  [M B ] 617,0 504,00

pow ierzchni [M B ] fiz. 0,27

cylindra [M B ] fiz. 72,00

ścieżki [B ] log. 32256

Dop. temp. P racy Spocz.

P C ] 5 . . .5 5 -4 0 . . .7 0

O późnienia [m s]

Średnio

f t W 10,5/11,2

TR /TR 2

M ax 23

Latency 6,67

O verhead

Organizacja Fizyczna Logiczna

dysków 4 8

cylindrów total 1872, user 1872 1024

g ło w ic  danych 7 16

g ło w ic  serwo 1 0

sum a sektorów 1032192

sekt/ścieżkę 63

D opuszczalne p rzec iąż  g ra w it[G ]

Dysk zaparkow any

Praca bez b łę d ó w

B łę d y  korygow alne

Prędkość transm isji fMB/s]

D ysk <■> B ufor 2,4 . . .4 ,5

B ufor <■> H ost 8

Poj. zapas. ZB RW rtpre. R e-w rt curr Land, zone C M O S-typ

n/d n/d auto user

N iezaw odność B łę d y  (xx ->1 na Exx)

M T B F flO O O h ] M TT R  [m in ] CDL [lata] O N /O F F [*1 000] R ER U ER SER

200 10 14 7

B ufor dysku [kB ] 256

P rędkość obr. [1 /m in] 4535

Sytem  kodow ania (1,7)RLL

G ęstość zap isu  [TP I] 2150

P ozyc joner Voice Goił

S tart /  S top [s]

Poz. ha ł. [dB A  @  1m]

Typow y R /W Seek Max S pin-up Id le Stand-by Sleep

p o b ó r m ocy [W ] 5,000

lin ia +12V [A ] 0,400 1,500

linia +5V [A ] 0,200
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S1: EXT. LED
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J5: EXT. SYNC.
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J , Drugi dysk w systemie dwudyskowym (Slave Drive).

A % b
Jedyny dysk w systemie (Single Drive).

A
Pierwszy dysk w systemie dwudyskowym (Master, Slave Present).

C 9 Do końcówki 39 magistrali IDE doprowadzany jest sygnał SP 
(Slave Present). Zainstalowanie C wyklucza instalację D lub E.

c# Sygnał SP nie jest wyprowadzany na końcówkę 39 magistrali IDE.

D % Do końcówki 39 magistrali IDE doprowadzany jest sygnał DA 
(Drive Active).

Sygnał DA nie jest wyprowadzany na końcówkę 39 magistrali IDE.

E S Do końcówki 39 magistrali IDE doprowadzany jest sygnał syn­
chro REFSIG. Zainstalowanie E wyklucza instalację C.D.F lub G.

E ( i
Sygnał REFSIG nie jest wyprowadzany na końcówkę 39 
magistrali IDE.

F § Dysk nie korzysta z zewnętrznych sygnałów synchronizujących. 
Instalaq'a F wyklucza E,G lub H.

Zewnętrzny sygnał synchronizacyjny doprowadzany jest do 
punktów zwory F.

G B Do końcówki 28 magistrali IDE doprowadzany jest sygnał 
REFSIG. Zainstalowanie G wyklucza instalację E lub F.

a&> Sygnał REFSIG nie jest wyprowadzany na końcówkę 28 
magistrali IDE.

H % Wyborem Master-Slave steruje sygnał na linii 28 (Cable Select) 
magistrali IDE. Instalacja H wyklucza E lub F.

H S> Wybór napędu (Master-Slave) dokonywany jest na podstawie 
położenia zwor A i B.


